智能制造学院科研耗材采购招标公告
川文理交易中心2017X023
本着公开、公平、公正择优的原则，我校拟对智能制造学院以校内公开招标的方式实施采购，兹邀请符合本次招标要求的供应商前来投标。

一、采购名称及预算

四川文理学院智能制造学院科研耗材采购，编号：川文理交易中心2017X023；预算价187782.00元（大写：壹拾捌万柒仟柒佰捌拾贰圆整），超过预算的报价为无效报价。

二、采购内容数量及要求

详见《智能制造学院科研耗材采购招标文件》项目清单及要求。

三、合格投标人条件

1.具有独立民事责任能力的法人，具备相应的经营范围；

2.参加本次采购活动前三年内，在经营活动中没有重大违法记录；

3.具有履行合同所必须的资金实力和专业技术能力； 

4.具备法律和行政法规规定的其他条件；

5.本项目不接受联合体投标。

四、招标文件获取时间、地点

招标文件自2017年12月4日至2017年12月12日在四川文理学院网站“招投标公告”栏、四川文理学院公共资源交易服务中心“货物采购公告”栏以及中国政府采购网下载。 

供应商报名：自2017年12月4日至2017年12月11日09:00- 17:00（北京时间，节假日除外）到达州市通川区塔石路中段519号四川文理学院莲湖校区行政楼4018室现场报名。

报名时需带材料：1.营业执照复印件（加盖公章）；2.法定代表人授权书原件一份（加盖公章）；3.法定代表人、授权代表的身份证复印件各一份（加盖公章）。

五、注意事项

1.本项目须用对公账户转账的方式缴纳投标保证金5000元（大写：伍仟元整）。潜在供应商以提交报名资料并通过审查的方式获取投标资格。【户名：四川文理学院；账号：2317 5761 0902 6426 022；开户行：中国工商银行达州市通川支行；交款截止时间：2017年12月11日17:00（投标保证金的交纳以银行下账时间为准）。转账时请注明项目名称，退前均不计息。】

2.已获取投标资格的供应商，必须在2017年12月12日10：00前提交报价函及相关文件资料2份（正、副本各1份，请在封面上标明“正本”、“正本”副本字样），须用A4纸大小的档案袋密封后递交四川文理学院莲湖校区办公楼4018室。不接受邮寄的报价函，拒收超时递交的报价函。

报价应包含：已获取投标资格的供应商在报价时应充分考虑货物价、运输、安装、调试、税费等费用（即交钥匙价）。投标文件还应包括：

（1）报价承诺函。
（2）投标人是法人代表的，须提供法人代表授权书，投标人代表身份证复印件加盖鲜章。
（3）投标人相关资质证明材料（加盖鲜章的营业执照、税务登记证复印件、供应商资格条件要求的资质证书复印件等）。
（4）无不良行为记录及重大违法违规记录承诺书。
（5）使用对公账户缴纳投标保证金凭证。
（6）报价单。

4、供货时间：合同签订后七天内完成。

六、开标原则及时间、地点

1.开标原则：符合招标条件的经销商须在三家以上（含三家）方可开标。

2.开标时间：2017年12月12日10:00。

3.开标地点：四川文理学院莲湖校区行政楼四楼会议室（暂定）。

七、评审程序、方法和标准

在学校相关部门和投标供应商代表参与下现场公开开标。在符合货物质量规定的数量、质量和服务的前提下，以总价报价最低的供应商作为中标供应商。

八、结算方式及期限

按产品质量标准及本合同要求验收合格并收到结算发票后20个工作日内付清全部款项。

九、联系人及联系方式

杨老师 0818-2796632

四川文理学院公共资源交易服务中心
2017年12月4日

附件：智能制造学院科研耗材采购需求清单

	序号
	品名
	规格参数
	数量
	备注

	1
	主控板
	1.数字I/O口不少于13个；2.支持PWM直接输出；3.模拟I/O口不少于5个；4.支持串口通信；5.支持外部电源供电；6.支持ISP下载功能；7.支持C语言或基于C语言的编程环境
	15个
	

	2
	舵机驱动板
	1.支持16路及以上舵机控制；2.支持无线遥控模块；3.具有串口通信二次开发接口
	15个
	

	3
	电机驱动板
	1.支持2路直流电机驱动；2.逻辑电压5V；3.电机驱动电压5-12V；4.驱动电流不小于2A；5.最大功率不低于25W；6.支持PWM调压变速
	15个
	

	4
	功能扩展板
	1.具有IIC接口、舵机控制接口、蓝牙模块通信接口、SD卡模块通信接口、超声波传感器接口、LCD液晶接口
	15个
	

	5
	9g舵机
	1.舵机类型：模拟舵机；2.材质：塑料舵机；3.工作扭矩1.6KG/CM；4.死区：5us；5.反应速度：0.12-0.13s/60°；6.转角角度：180°；7.工作电压：3.5-6V
	20个
	

	6
	55g舵机
	1.舵机类型：模拟舵机；2.材质：金属铜齿轮；3.工作扭矩13KG/CM；4.死区：4us；5.反应速度：0.14-0.16s/60°；6.转角角度：180°；7.工作电压：3-7.2V
	15个
	

	7
	15kg舵机
	1.舵机类型：数字舵机；2.材质：金属铜齿轮；3.工作扭矩：13.5-17KG/CM；4.死区：2us；5.反应速度：0.16-0.18s/60°；6.转角角度：180°；7.工作电压：4.8-7.2V
	3个
	

	8
	直流电机
	1.工作电压：6V/12V；2.工作电流：0.4A/1.05A；3.空转转速：10000转；4.轴径：2mm/5mm；5.轴长：8mm/17mm
	15个
	

	9
	步进电机
	1.扭矩：0.45KG/CM；2.电流：1.7A；3.轴长：23mm；4.轴径：5mm
	5个
	

	10
	多用途辅助支架
	1.材质：塑料/金属铝；2.类型：U型/L型/T型支架；3.M3/M4通孔
	5个
	

	11
	光敏传感器
	1.工作电压3.3-5V；2.输出形式：TTL电平信号；3.可调阈值
	5个
	

	12
	温度传感器
	1.类型：NTX热敏电阻；2.工作电压：3.3-5V；3.输出形式：TTL电平/模拟电压信号；4.可调阈值
	5个
	

	13
	声音传感器
	1.工作电压3.3-5V；2.输出形式：TTL电平信号；3.可调阈值
	5个
	

	14
	超声波传感器
	1.工作电压3.3-5V；2.输出形式：高电平信号；3.方波触发测距；4.感应角度：不大于15度；5.探测距离：2-450cm；6.精度：0.3cm
	5个
	

	15
	循迹传感器
	1.类型：TCR5000红外检测；2.检测距离：1mm-8mm；3.焦点距离：2.5mm；4.工作电压3.3-5V；5.输出形式：TTL电平信号；6.可调阈值
	5个
	

	16
	串口通信模块
	1.USB转串口TTL；2.支持WINXP/7/8/10
	5个
	

	17
	继电器
	1.触发方式：高电平；2.触点容量：直流30V/10A
	5个
	

	18
	机械开关
	1.额定电压：DC30V；2.接触电阻：≤50mΩ；3.绝缘电阻：≥100mΩ；4.电气寿命：≥10000次
	5个
	

	19
	蜂鸣器
	1.类型：有源；2.额定电压：4-7V；3.额定电流：≤30mA；4.谐振频率：2300±500Hz
	5个
	

	20
	变阻器
	1.电阻：10K；2.功率：2W；3.旋转角度：3600°；4.材料：绕线
	5个
	

	21
	遥控模块
	1.接口类型PS/2；2.控制方式：2.4G无线控制；3.有效距离：15m；
	5套
	

	22
	蓝牙模块
	1.通信方式：串口通信；2.有效距离：10m；3.工作电压：3.3V；4.工作模式：主/从模式；5.波特率：4800-1382400bps
	5套
	

	23
	WIFI模块
	1.2.4G板载天线；2.工作模式：AP/STA；3.支持LWIP协议
	5套
	

	24
	Zigbe模块
	1.传输速率：3300bps；2.波特率：2400-115200bps；3.工作电压：3-5.5V
	5套
	

	25
	图像采集模块
	1.工作电压：3.3V；2.接口方式：SCCB接口、IIC接口；3.感光阵列640*480；4.像素面积：3.6um*3.6um
	5套
	

	26
	语音模块
	1.工作电压：5V；2.工作电流：60-130mA；3.输出接口：TTL串口；4.最大词条数量：2000条；5.语音合成最大长度：3500字节；6.运行模式：离线式；7.音频播放格式：MP3；8.识别距离：安静环境下5米
	5套
	

	27
	MP3模块
	1.TF卡：32G；文件格式：MP3/WMA/WAV；2.工作电压：5V；3.支持串口控制点播模式；4.波特率：1200-115200bps
	5套
	

	28
	供电模块
	1.输入电压：110V/220VAC；2.输出电压5V/24A、12V/10A、24V/5A、48V/2.5ADC；3.精度：±10%；4.输出功率：120W
	10套
	

	29
	变压模块
	1.变压模式：DC-DC；2.输入电压：4-38V；3.输出电压：1.25-36V；4.转换效率：96%；5.输出功率：75W
	10套
	

	30
	陀螺仪模块
	1.输入电压：3-5V；2.通信方式：IIC通信协议；3.陀螺仪范围：±250/500/1000/2000°/s；4.加速度范围：±2/4/8/16g
	5套
	

	31
	履带车底盘
	尺寸：150*80mm；驱动：减速直流电机；减速比：1:48；供电电压：3-9V；材质：亚克力
	5套
	

	32
	工具箱
	1.含：电钻、起子、老虎钳、活动扳手、美工刀、羊角锤、卷尺、内六角扳手、螺丝刀、数字显笔等
	2套
	

	33
	机械臂
	1.6自由度机械臂：腰部、大臂、小臂、小臂旋转、腕部、腕部旋转；
2.大臂长*小臂长：125*200mm
3.主要关节采用金属齿轮，4个MG996舵机，2个SG90舵机；
4.控制器：采用Arduino控制板及扩展板；
5.电源：AC 220V转DC 5V。
	1套
	

	34
	3D打印配件
	1.适用：DIY教育；2.输入电压: 220VAC；2.打印尺寸: 220x220x210mm；4.打印精度: 0.1-0.4mm；5.喷头流速: 40-120mm/s；6.喷嘴直径: 0.4mm；7.运动速度: 40-120mm/s；8.加热板温度: 0-110℃
	1套
	

	35
	紧固件、舵机支架、PLA材料、线材
	1.含各种类型规格的螺钉、螺母、垫片；2.定制舵机支架；3.JST型/SM型/T型/小田宫型插头电源线、
、USB转串口线、各规格杜邦线；4.PLA原材料
	1套
	

	36
	主控板
	1.数字I/O口不少于13个；2.支持PWM直接输出；3.模拟I/O口不少于5个；4.支持串口通信；5.支持外部电源供电；6.支持ISP下载功能；7.支持C语言或基于C语言的编程环境
	15个
	

	37
	舵机驱动板
	1.支持16路及以上舵机控制；2.支持无线遥控模块；3.具有串口通信二次开发接口
	15个
	

	38
	电机驱动板
	1.支持2路直流电机驱动；2.逻辑电压5V；3.电机驱动电压5-12V；4.驱动电流不小于2A；5.最大功率不低于25W；6.支持PWM调压变速
	15个
	

	39
	扩展板
	1.具有IIC接口、舵机控制接口、蓝牙模块通信接口、SD卡模块通信接口、超声波传感器接口、LCD液晶接口
	15个
	

	40
	舵机
	1.舵机类型：模拟舵机；2.材质：塑料舵机；3.工作扭矩1.6KG/CM；4.死区：5us；5.反应速度：0.12-0.13s/60°；6.转角角度：180°；7.工作电压：3.5-6V
	20个
	

	41
	电机
	1.工作电压：6V/12V；2.工作电流：0.4A/1.05A；3.空转转速：10000转；4.轴径：2mm/5mm；5.轴长：8mm/17mm
	20个
	

	42
	智能小车
	1.UNO R3机器人控制板；2.超声波避障功能；3.红外循迹功能；4.2自由度视频云台
	3个
	

	43
	手爪材料
	1.关节材质：塑料；2.连杆材质：金属；3.各三套
	3套
	

	44
	行走机构
	1.自由度数目：10；2.16路舵机控制器；3.双轴数字舵机10个；4.结构支架件：23个；5.充电器、供电配件1个
	3套
	

	45
	辅助支架
	1.材质：塑料/金属铝；2.类型：U型/L型/T型支架；3.M3/M4通孔
	3套
	

	46
	齿轮变速箱
	1.含底座、支架、齿轮传动结构、电机、电源、开关、润滑油；2.电动手动两用
	2套
	

	47
	皮带传动机构
	1.含底座、支架、皮带传动结构、电机、电源、开关、润滑油；2.电动手动两用
	2套
	

	48
	连杆机构
	1.含底座、活塞支架、曲柄支架、活塞、曲柄连杆结构、手柄
	2套
	

	49
	光敏传感器
	1.工作电压3.3-5V；2.输出形式：TTL电平信号；3.可调阈值
	5个
	

	50
	温度传感器
	1.类型：NTX热敏电阻；2.工作电压：3.3-5V；3.输出形式：TTL电平/模拟电压信号；4.可调阈值
	5个
	

	51
	声音传感器
	1.工作电压3.3-5V；2.输出形式：TTL电平信号；3.可调阈值
	5个
	

	52
	超声波传感器
	1.工作电压3.3-5V；2.输出形式：高电平信号；3.方波触发测距；4.感应角度：不大于15度；5.探测距离：2-450cm；6.精度：0.3cm
	5个
	

	53
	循迹传感器
	1.类型：TCR5000红外检测；2.检测距离：1mm-8mm；3.焦点距离：2.5mm；4.工作电压3.3-5V；5.输出形式：TTL电平信号；6.可调阈值
	5个
	

	54
	发电机实验样机
	1.含底座、手摇轮、皮带、电枢线圈、电刷、磁铁、集流环、接线柱等
	2套
	

	55
	电机实验样机
	1.含底座、支架、电枢线圈、换向器、磁铁、电刷等。
	2套
	

	56
	串口通信模块
	1.USB转串口TTL；2.支持WINXP/7/8/10
	5套
	

	57
	继电器
	1.触发方式：高电平；2.触点容量：直流30V/10A
	5套
	

	58
	蜂鸣器
	1.类型：有源；2.额定电压：4-7V；3.额定电流：≤30mA；4.谐振频率：2300±500Hz
	5套
	

	59
	变阻器
	1.电阻：10K；2.功率：2W；3.旋转角度：3600°；4.材料：绕线
	5套
	

	60
	遥控模块
	1.接口类型PS/2；2.控制方式：2.4G无线控制；3.有效距离：15m；
	5套
	

	61
	蓝牙模块
	1.通信方式：串口通信；2.有效距离：10m；3.工作电压：3.3V；4.工作模式：主/从模式；5.波特率：4800-1382400bps
	5套
	

	62
	WIFI模块
	1.2.4G板载天线；2.工作模式：AP/STA；3.支持LWIP协议
	5套
	

	63
	图像采集模块
	1.工作电压：3.3V；2.接口方式：SCCB接口、IIC接口；3.感光阵列640*480；4.像素面积：3.6um*3.6um
	2套
	

	64
	语音模块
	1.工作电压：5V；2.工作电流：60-130mA；3.输出接口：TTL串口；4.最大词条数量：2000条；5.语音合成最大长度：3500字节；6.运行模式：离线式；7.音频播放格式：MP3；8.识别距离：安静环境下5米
	3套
	

	65
	MP3模块
	1.TF卡：32G；文件格式：MP3/WMA/WAV；2.工作电压：5V；3.支持串口控制点播模式；4.波特率：1200-115200bps
	3套
	

	66
	供电模块
	1.输入电压：110V/220VAC；2.输出电压5V/24A、12V/10A、24V/5A、48V/2.5ADC；3.精度：±10%；4.输出功率：120W
	10套
	

	67
	变压模块
	1.变压模式：DC-DC；2.输入电压：4-38V；3.输出电压：1.25-36V；4.转换效率：96%；5.输出功率：75W
	10套
	

	68
	教学无人机本体
	1.电子系统：STM32F 103+六轴传感器+气压计+2.4G遥控+手机蓝牙；2.动力系统：650mAh航模锂电池+720空心杯电机+75mm桨
	1套
	

	69
	飞控器
	1.2.4G遥控器；2.飞控软件；3.遥控距离：20m
	1套
	

	70
	开关
	1.额定电压：DC30V；2.接触电阻：≤50mΩ；3.绝缘电阻：≥100mΩ；4.电气寿命：≥10000次
	20个
	

	71
	小车底盘
	1.含亚克力固定架、轮子、马达、码盘、铜柱、万向轮
	10套
	

	72
	工具箱
	1.含：电钻、起子、老虎钳、活动扳手、美工刀、羊角锤、卷尺、内六角扳手、螺丝刀、数字显笔等
	2套
	

	73
	航模飞机
	1.尺寸：90*70cm；2.起飞重量：500g；3.配件：接收机、无刷电调电机、8086桨、飞行模拟器、遥控器、快速调节器、舵角、拉杆、加强杆、电机座、锂电池
	1套
	

	74
	教学人形机器人
	1.材质：铝合金；2.自由度：17；3.控制器：32路高端舵机控制器；4.上位机控制软件：PC端及手机APP；5.电池：7.4V超大容量锂电池
	1套
	

	75
	爬行机器人
	1.材质：金属；2.自由度：18；3.驱动方式：大功率舵机；4.电源：可充电锂电池；5.控制方式：2.4G无线遥控
	1套
	

	76
	紧固件、舵机支架、PLA材料、线材
	1.含各种类型规格的螺钉、螺母、垫片；2.定制舵机支架；3.JST型/SM型/T型/小田宫型插头电源线、
、USB转串口线、各规格杜邦线；4.PLA原材料
	1套
	

	77
	主控芯片
	1.数字I/O口不少于13个；2.支持PWM直接输出；3.模拟I/O口不少于5个；4.支持串口通信；5.支持外部电源供电；6.支持ISP下载功能；7.支持C语言或基于C语言的编程环境
	5个
	

	78
	舵机驱动板
	1.支持16路及以上舵机控制；2.支持无线遥控模块；3.具有串口通信二次开发接口
	5个
	

	79
	电机驱动板
	1.支持2路直流电机驱动；2.逻辑电压5V；3.电机驱动电压5-12V；4.驱动电流不小于2A；5.最大功率不低于25W；6.支持PWM调压变速
	5个
	

	80
	扩展板
	1.具有IIC接口、舵机控制接口、蓝牙模块通信接口、SD卡模块通信接口、超声波传感器接口、LCD液晶接口
	5个
	

	81
	舵机
	1.舵机类型：模拟舵机；2.材质：塑料舵机；3.工作扭矩1.6KG/CM；4.死区：5us；5.反应速度：0.12-0.13s/60°；6.转角角度：180°；7.工作电压：3.5-6V
	10个
	

	82
	电机
	1.工作电压：6V/12V；2.工作电流：0.4A/1.05A；3.空转转速：10000转；4.轴径：2mm/5mm；5.轴长：8mm/17mm
	10个
	

	83
	手爪材料
	1.关节材质：塑料；2.连杆材质：金属；3.各两套
	2套
	

	84
	行走机构
	1.自由度数目：10；2.16路舵机控制器；3.双轴数字舵机10个；4.结构支架件：23个；5.充电器、供电配件1个
	2个
	

	85
	辅助支架
	1.材质：塑料/金属铝；2.类型：U型/L型/T型支架；3.M3/M4通孔
	5个
	

	86
	光敏传感器
	1.工作电压3.3-5V；2.输出形式：TTL电平信号；3.可调阈值
	5个
	

	87
	温度传感器
	1.类型：NTX热敏电阻；2.工作电压：3.3-5V；3.输出形式：TTL电平/模拟电压信号；4.可调阈值
	5个
	

	88
	声音传感器
	1.工作电压3.3-5V；2.输出形式：TTL电平信号；3.可调阈值
	5个
	

	89
	超声波传感器
	1.工作电压3.3-5V；2.输出形式：高电平信号；3.方波触发测距；4.感应角度：不大于15度；5.探测距离：2-450cm；6.精度：0.3cm
	5个
	

	90
	循迹传感器
	1.类型：TCR5000红外检测；2.检测距离：1mm-8mm；3.焦点距离：2.5mm；4.工作电压3.3-5V；5.输出形式：TTL电平信号；6.可调阈值
	5个
	

	91
	串口通信模块
	1.USB转串口TTL；2.支持WINXP/7/8/10
	5套
	

	92
	继电器
	1.触发方式：高电平；2.触点容量：直流30V/10A
	5个
	

	93
	蜂鸣器
	1.类型：有源；2.额定电压：4-7V；3.额定电流：≤30mA；4.谐振频率：2300±500Hz
	5个
	

	94
	变阻器
	1.电阻：10K；2.功率：2W；3.旋转角度：3600°；4.材料：绕线
	5个
	

	95
	遥控模块
	1.接口类型PS/2；2.控制方式：2.4G无线控制；3.有效距离：15m；
	5套
	

	96
	蓝牙模块
	1.通信方式：串口通信；2.有效距离：10m；3.工作电压：3.3V；4.工作模式：主/从模式；5.波特率：4800-1382400bps
	5套
	

	97
	WIFI模块
	1.2.4G板载天线；2.工作模式：AP/STA；3.支持LWIP协议
	5套
	

	98
	图像采集模块
	1.工作电压：3.3V；2.接口方式：SCCB接口、IIC接口；3.感光阵列640*480；4.像素面积：3.6um*3.6um
	2套
	

	99
	语音模块
	1.工作电压：5V；2.工作电流：60-130mA；3.输出接口：TTL串口；4.最大词条数量：2000条；5.语音合成最大长度：3500字节；6.运行模式：离线式；7.音频播放格式：MP3；8.识别距离：安静环境下5米
	5套
	

	100
	MP3模块
	1.TF卡：32G；文件格式：MP3/WMA/WAV；2.工作电压：5V；3.支持串口控制点播模式；4.波特率：1200-115200bps
	5套
	

	101
	供电模块
	1.输入电压：110V/220VAC；2.输出电压5V/24A、12V/10A、24V/5A、48V/2.5ADC；3.精度：±10%；4.输出功率：120W
	5套
	

	102
	变压模块
	1.变压模式：DC-DC；2.输入电压：4-38V；3.输出电压：1.25-36V；4.转换效率：96%；5.输出功率：75W
	5套
	

	103
	开关
	1.额定电压：DC30V；2.接触电阻：≤50mΩ；3.绝缘电阻：≥100mΩ；4.电气寿命：≥10000次
	5个
	

	104
	小车底盘
	1.含亚克力固定架、轮子、马达、码盘、铜柱、万向轮
	5套
	

	105
	工具箱
	1.含：电钻、起子、老虎钳、活动扳手、美工刀、羊角锤、卷尺、内六角扳手、螺丝刀、数字显笔等
	2套
	

	106
	稳压直流电源
	输入：AC220V；输出：DC0-30V，0-50A
	2个
	

	107
	主控板
	1.显示屏：4.3寸电容触摸屏；2.支持2.4G无线控制；3.支持MP3播放；4.下载方式：ST-LINK；5.支持串口通信方式；6.可扩展摄像头模块；7.可扩展指纹识别模块
	3个
	

	108
	MP3模块
	1.TF卡：32G；文件格式：MP3/WMA/WAV；2.工作电压：5V；3.支持串口控制点播模式；4.波特率：1200-115200bps
	3套
	

	109
	语音识别模块
	1.工作电压：5V；2.工作电流：60-130mA；3.输出接口：TTL串口；4.最大词条数量：2000条；5.语音合成最大长度：3500字节；6.运行模式：离线式；7.音频播放格式：MP3；8.识别距离：安静环境下5米
	3套
	

	110
	红外遥控模块
	1.接口类型PS/2；2.控制方式：2.4G无线控制；3.有效距离：15m；
	3套
	

	111
	蓝牙通信模块
	1.通信方式：串口通信；2.有效距离：10m；3.工作电压：3.3V；4.工作模式：主/从模式；5.波特率：4800-1382400bps
	3套
	

	112
	WIFI通信模块
	1.2.4G板载天线；2.工作模式：AP/STA；3.支持LWIP协议
	3套
	

	113
	串口通信模块
	1.USB转串口TTL；2.支持WINXP/7/8/10
	3套
	

	114
	舵机
	1.舵机类型：模拟舵机；2.材质：塑料舵机；3.工作扭矩1.6KG/CM；4.死区：5us；5.反应速度：0.12-0.13s/60°；6.转角角度：180°；7.工作电压：3.5-6V
	20个
	

	115
	舵机驱动板
	1.支持16路及以上舵机控制；2.支持无线遥控模块；3.具有串口通信二次开发接口
	3套
	

	116
	步进电机
	1.扭矩：0.45KG/CM；2.电流：1.7A；3.轴长：23mm；4.轴径：5mm
	5个
	

	117
	直流变压模块
	1.变压模式：DC-DC；2.输入电压：4-38V；3.输出电压：1.25-36V；4.转换效率：96%；5.输出功率：75W
	3套
	

	118
	继电器
	1.触发方式：高电平；2.触点容量：直流30V/10A
	10套
	

	119
	电机驱动板
	1.支持2路直流电机驱动；2.逻辑电压5V；3.电机驱动电压5-12V；4.驱动电流不小于2A；5.最大功率不低于25W；6.支持PWM调压变速
	3套
	

	120
	图像采集模块
	1.工作电压：3.3V；2.接口方式：SCCB接口、IIC接口；3.感光阵列640*480；4.像素面积：3.6um*3.6um
	3套
	

	121
	供电模块
	1.输入电压：110V/220VAC；2.输出电压5V/24A、12V/10A、24V/5A、48V/2.5ADC；3.精度：±10%；4.输出功率：120W
	3套
	

	122
	机械工具套装
	1.含：电钻、起子、老虎钳、活动扳手、美工刀、羊角锤、卷尺、内六角扳手、螺丝刀、数字显笔等
	2套
	

	123
	焊接套装
	1.焊接功率：60W；焊接温度：480℃±10%；2.含松香、焊锡、烙铁架、镊子、吸锡枪、海绵
	3套
	

	124
	稳压直流电源
	输入：AC220V；输出：DC0-30V，0-50A
	2个
	


部分投标文件格式
一、投标承诺函
四川文理学院：
我方全面研究了 “智能制造学院科研耗材采购”项目招标文件，决定参加贵单位组织的本项目投标。我方授权（姓名、职务）代表我方（投标单位的名称）全权处理本项目投标的有关事宜。
一、我方承诺已经具备《中华人民共和国政府采购法》中规定的参加政府采购活动的投标人应当具备的条件：
（一）具有良好的商业信誉和健全的财务会计制度；

（二）具有履行合同所必须的设备和专业技术能力；

（三）有依法缴纳税收和社会保障资金的良好记录；

（四）参加政府采购活动前三年内，在经营活动中没有重大违法记录，遵守《中华人民共和国政府采购法》及其他相关的法律和法规。

（五）法律、行政法规规定的其他条件；

二、我方自愿按照招标文件规定的各项要求向采购人提供所需货物/服务，总投标价为人民币  元（大写：）。
三、我方已详细阅读和审查了全部招标文件，包括修改文件（如有）以及全部相关资料和有关附件，并对上述文件均无异议。
四、一旦我方中标，我方将严格履行合同规定的责任和义务，保证于合同签字生效后  日内完成货物配送，并交付采购人验收、使用。
五、我方同意按照招标文件的要求，向贵单位交纳人民币5000元（大写：伍仟元整）的投标保证金。并承诺：下列任何情况发生时，我方将不要求退还投标保证金：
（一）如果我方在投标有效期内撤回投标；

（二）我方提供了虚假响应招标文件的投标文件；

（三）在投标过程中有违规违纪行为；

（四）我方在投标有效期内收到中标通知书后，由于我方原因未能按照招标文件要求提交履约保证金或与采购人签订并履行合同。

六、投标有效期为从投标截止之日起60天。

七、我方为本项目提交的投标文件正、副本各1份。

八、我方愿意提供贵中心可能另外要求的，与投标有关的文件资料，并保证我方已提供和将要提供的文件资料是真实、准确的。

九、我方完全理解采购人不一定将合同授予最低报价的投标人的行为。

投标人名称（盖章）：        
法定代表人或授权代表（签字）：
通讯地址：
邮政编码：
联系电话：
传    真：

日    期：
二、法定代表人授权书
四川文理学院：
本授权声明：（投标人名称）（法定代表人姓名、职务）授权（被授权人姓名、职务）为我方“智能制造学院科研耗材采购”项目投标活动的合法代表，以我方名义全权处理该项目有关投标、签订合同以及执行合同等一切事宜。
特此声明。
法定代表人签字：
授权代表签字：
投标人名称（盖章）：         
日    期：
注:1.如法定代表人参与投标的,则不需该授权书
2.须附上法定代表人及投标代表的身份证复印件,并加盖鲜章
三、报价人相关资质证明材料
1、营业执照副本复印件（加盖鲜章）
2、税务登记证副本复印件（加盖鲜章）
3、组织机构代码副本证复印件（加盖鲜章）
4、供应商资格条件要求的其他资质证书复印件等(加盖鲜章)
四、商务应答表
	序号
	招标要求
	投标应答

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	


注：1.供应商必须据实填写，不得虚假应答，否则将取消其投标或中标资格。2.表格不够，可自行加行。
投标人名称（盖章）：
法定代表人或授权代表（签字）：
日期:

五、分项报价明细表
附：报价单格式
	序号
	品名
	规格参数
	数量
	单价（元）
	总价（元）
	备注

	1
	主控板
	1.数字I/O口不少于13个；2.支持PWM直接输出；3.模拟I/O口不少于5个；4.支持串口通信；5.支持外部电源供电；6.支持ISP下载功能；7.支持C语言或基于C语言的编程环境
	15个
	
	
	

	2
	舵机驱动板
	1.支持16路及以上舵机控制；2.支持无线遥控模块；3.具有串口通信二次开发接口
	15个
	
	
	

	3
	电机驱动板
	1.支持2路直流电机驱动；2.逻辑电压5V；3.电机驱动电压5-12V；4.驱动电流不小于2A；5.最大功率不低于25W；6.支持PWM调压变速
	15个
	
	
	

	4
	功能扩展板
	1.具有IIC接口、舵机控制接口、蓝牙模块通信接口、SD卡模块通信接口、超声波传感器接口、LCD液晶接口
	15个
	
	
	

	5
	9g舵机
	1.舵机类型：模拟舵机；2.材质：塑料舵机；3.工作扭矩1.6KG/CM；4.死区：5us；5.反应速度：0.12-0.13s/60°；6.转角角度：180°；7.工作电压：3.5-6V
	20个
	
	
	

	6
	55g舵机
	1.舵机类型：模拟舵机；2.材质：金属铜齿轮；3.工作扭矩13KG/CM；4.死区：4us；5.反应速度：0.14-0.16s/60°；6.转角角度：180°；7.工作电压：3-7.2V
	15个
	
	
	

	7
	15kg舵机
	1.舵机类型：数字舵机；2.材质：金属铜齿轮；3.工作扭矩：13.5-17KG/CM；4.死区：2us；5.反应速度：0.16-0.18s/60°；6.转角角度：180°；7.工作电压：4.8-7.2V
	3个
	
	
	

	8
	直流电机
	1.工作电压：6V/12V；2.工作电流：0.4A/1.05A；3.空转转速：10000转；4.轴径：2mm/5mm；5.轴长：8mm/17mm
	15个
	
	
	

	9
	步进电机
	1.扭矩：0.45KG/CM；2.电流：1.7A；3.轴长：23mm；4.轴径：5mm
	5个
	
	
	

	10
	多用途辅助支架
	1.材质：塑料/金属铝；2.类型：U型/L型/T型支架；3.M3/M4通孔
	5个
	
	
	

	11
	光敏传感器
	1.工作电压3.3-5V；2.输出形式：TTL电平信号；3.可调阈值
	5个
	
	
	

	12
	温度传感器
	1.类型：NTX热敏电阻；2.工作电压：3.3-5V；3.输出形式：TTL电平/模拟电压信号；4.可调阈值
	5个
	
	
	

	13
	声音传感器
	1.工作电压3.3-5V；2.输出形式：TTL电平信号；3.可调阈值
	5个
	
	
	

	14
	超声波传感器
	1.工作电压3.3-5V；2.输出形式：高电平信号；3.方波触发测距；4.感应角度：不大于15度；5.探测距离：2-450cm；6.精度：0.3cm
	5个
	
	
	

	15
	循迹传感器
	1.类型：TCR5000红外检测；2.检测距离：1mm-8mm；3.焦点距离：2.5mm；4.工作电压3.3-5V；5.输出形式：TTL电平信号；6.可调阈值
	5个
	
	
	

	16
	串口通信模块
	1.USB转串口TTL；2.支持WINXP/7/8/10
	5个
	
	
	

	17
	继电器
	1.触发方式：高电平；2.触点容量：直流30V/10A
	5个
	
	
	

	18
	机械开关
	1.额定电压：DC30V；2.接触电阻：≤50mΩ；3.绝缘电阻：≥100mΩ；4.电气寿命：≥10000次
	5个
	
	
	

	19
	蜂鸣器
	1.类型：有源；2.额定电压：4-7V；3.额定电流：≤30mA；4.谐振频率：2300±500Hz
	5个
	
	
	

	20
	变阻器
	1.电阻：10K；2.功率：2W；3.旋转角度：3600°；4.材料：绕线
	5个
	
	
	

	21
	遥控模块
	1.接口类型PS/2；2.控制方式：2.4G无线控制；3.有效距离：15m；
	5套
	
	
	

	22
	蓝牙模块
	1.通信方式：串口通信；2.有效距离：10m；3.工作电压：3.3V；4.工作模式：主/从模式；5.波特率：4800-1382400bps
	5套
	
	
	

	23
	WIFI模块
	1.2.4G板载天线；2.工作模式：AP/STA；3.支持LWIP协议
	5套
	
	
	

	24
	Zigbe模块
	1.传输速率：3300bps；2.波特率：2400-115200bps；3.工作电压：3-5.5V
	5套
	
	
	

	25
	图像采集模块
	1.工作电压：3.3V；2.接口方式：SCCB接口、IIC接口；3.感光阵列640*480；4.像素面积：3.6um*3.6um
	5套
	
	
	

	26
	语音模块
	1.工作电压：5V；2.工作电流：60-130mA；3.输出接口：TTL串口；4.最大词条数量：2000条；5.语音合成最大长度：3500字节；6.运行模式：离线式；7.音频播放格式：MP3；8.识别距离：安静环境下5米
	5套
	
	
	

	27
	MP3模块
	1.TF卡：32G；文件格式：MP3/WMA/WAV；2.工作电压：5V；3.支持串口控制点播模式；4.波特率：1200-115200bps
	5套
	
	
	

	28
	供电模块
	1.输入电压：110V/220VAC；2.输出电压5V/24A、12V/10A、24V/5A、48V/2.5ADC；3.精度：±10%；4.输出功率：120W
	10套
	
	
	

	29
	变压模块
	1.变压模式：DC-DC；2.输入电压：4-38V；3.输出电压：1.25-36V；4.转换效率：96%；5.输出功率：75W
	10套
	
	
	

	30
	陀螺仪模块
	1.输入电压：3-5V；2.通信方式：IIC通信协议；3.陀螺仪范围：±250/500/1000/2000°/s；4.加速度范围：±2/4/8/16g
	5套
	
	
	

	31
	履带车底盘
	尺寸：150*80mm；驱动：减速直流电机；减速比：1:48；供电电压：3-9V；材质：亚克力
	5套
	
	
	

	32
	工具箱
	1.含：电钻、起子、老虎钳、活动扳手、美工刀、羊角锤、卷尺、内六角扳手、螺丝刀、数字显笔等
	2套
	
	
	

	33
	机械臂
	1.6自由度机械臂：腰部、大臂、小臂、小臂旋转、腕部、腕部旋转；
2.大臂长*小臂长：125*200mm
3.主要关节采用金属齿轮，4个MG996舵机，2个SG90舵机；
4.控制器：采用Arduino控制板及扩展板；
5.电源：AC 220V转DC 5V。
	1套
	
	
	

	34
	3D打印配件
	1.适用：DIY教育；2.输入电压: 220VAC；2.打印尺寸: 220x220x210mm；4.打印精度: 0.1-0.4mm；5.喷头流速: 40-120mm/s；6.喷嘴直径: 0.4mm；7.运动速度: 40-120mm/s；8.加热板温度: 0-110℃
	1套
	
	
	

	35
	紧固件、舵机支架、PLA材料、线材
	1.含各种类型规格的螺钉、螺母、垫片；2.定制舵机支架；3.JST型/SM型/T型/小田宫型插头电源线、
、USB转串口线、各规格杜邦线；4.PLA原材料
	1套
	
	
	

	36
	主控板
	1.数字I/O口不少于13个；2.支持PWM直接输出；3.模拟I/O口不少于5个；4.支持串口通信；5.支持外部电源供电；6.支持ISP下载功能；7.支持C语言或基于C语言的编程环境
	15个
	
	
	

	37
	舵机驱动板
	1.支持16路及以上舵机控制；2.支持无线遥控模块；3.具有串口通信二次开发接口
	15个
	
	
	

	38
	电机驱动板
	1.支持2路直流电机驱动；2.逻辑电压5V；3.电机驱动电压5-12V；4.驱动电流不小于2A；5.最大功率不低于25W；6.支持PWM调压变速
	15个
	
	
	

	39
	扩展板
	1.具有IIC接口、舵机控制接口、蓝牙模块通信接口、SD卡模块通信接口、超声波传感器接口、LCD液晶接口
	15个
	
	
	

	40
	舵机
	1.舵机类型：模拟舵机；2.材质：塑料舵机；3.工作扭矩1.6KG/CM；4.死区：5us；5.反应速度：0.12-0.13s/60°；6.转角角度：180°；7.工作电压：3.5-6V
	20个
	
	
	

	41
	电机
	1.工作电压：6V/12V；2.工作电流：0.4A/1.05A；3.空转转速：10000转；4.轴径：2mm/5mm；5.轴长：8mm/17mm
	20个
	
	
	

	42
	智能小车
	1.UNO R3机器人控制板；2.超声波避障功能；3.红外循迹功能；4.2自由度视频云台
	3个
	
	
	

	43
	手爪材料
	1.关节材质：塑料；2.连杆材质：金属；3.各三套
	3套
	
	
	

	44
	行走机构
	1.自由度数目：10；2.16路舵机控制器；3.双轴数字舵机10个；4.结构支架件：23个；5.充电器、供电配件1个
	3套
	
	
	

	45
	辅助支架
	1.材质：塑料/金属铝；2.类型：U型/L型/T型支架；3.M3/M4通孔
	3套
	
	
	

	46
	齿轮变速箱
	1.含底座、支架、齿轮传动结构、电机、电源、开关、润滑油；2.电动手动两用
	2套
	
	
	

	47
	皮带传动机构
	1.含底座、支架、皮带传动结构、电机、电源、开关、润滑油；2.电动手动两用
	2套
	
	
	

	48
	连杆机构
	1.含底座、活塞支架、曲柄支架、活塞、曲柄连杆结构、手柄
	2套
	
	
	

	49
	光敏传感器
	1.工作电压3.3-5V；2.输出形式：TTL电平信号；3.可调阈值
	5个
	
	
	

	50
	温度传感器
	1.类型：NTX热敏电阻；2.工作电压：3.3-5V；3.输出形式：TTL电平/模拟电压信号；4.可调阈值
	5个
	
	
	

	51
	声音传感器
	1.工作电压3.3-5V；2.输出形式：TTL电平信号；3.可调阈值
	5个
	
	
	

	52
	超声波传感器
	1.工作电压3.3-5V；2.输出形式：高电平信号；3.方波触发测距；4.感应角度：不大于15度；5.探测距离：2-450cm；6.精度：0.3cm
	5个
	
	
	

	53
	循迹传感器
	1.类型：TCR5000红外检测；2.检测距离：1mm-8mm；3.焦点距离：2.5mm；4.工作电压3.3-5V；5.输出形式：TTL电平信号；6.可调阈值
	5个
	
	
	

	54
	发电机实验样机
	1.含底座、手摇轮、皮带、电枢线圈、电刷、磁铁、集流环、接线柱等
	2套
	
	
	

	55
	电机实验样机
	1.含底座、支架、电枢线圈、换向器、磁铁、电刷等。
	2套
	
	
	

	56
	串口通信模块
	1.USB转串口TTL；2.支持WINXP/7/8/10
	5套
	
	
	

	57
	继电器
	1.触发方式：高电平；2.触点容量：直流30V/10A
	5套
	
	
	

	58
	蜂鸣器
	1.类型：有源；2.额定电压：4-7V；3.额定电流：≤30mA；4.谐振频率：2300±500Hz
	5套
	
	
	

	59
	变阻器
	1.电阻：10K；2.功率：2W；3.旋转角度：3600°；4.材料：绕线
	5套
	
	
	

	60
	遥控模块
	1.接口类型PS/2；2.控制方式：2.4G无线控制；3.有效距离：15m；
	5套
	
	
	

	61
	蓝牙模块
	1.通信方式：串口通信；2.有效距离：10m；3.工作电压：3.3V；4.工作模式：主/从模式；5.波特率：4800-1382400bps
	5套
	
	
	

	62
	WIFI模块
	1.2.4G板载天线；2.工作模式：AP/STA；3.支持LWIP协议
	5套
	
	
	

	63
	图像采集模块
	1.工作电压：3.3V；2.接口方式：SCCB接口、IIC接口；3.感光阵列640*480；4.像素面积：3.6um*3.6um
	2套
	
	
	

	64
	语音模块
	1.工作电压：5V；2.工作电流：60-130mA；3.输出接口：TTL串口；4.最大词条数量：2000条；5.语音合成最大长度：3500字节；6.运行模式：离线式；7.音频播放格式：MP3；8.识别距离：安静环境下5米
	3套
	
	
	

	65
	MP3模块
	1.TF卡：32G；文件格式：MP3/WMA/WAV；2.工作电压：5V；3.支持串口控制点播模式；4.波特率：1200-115200bps
	3套
	
	
	

	66
	供电模块
	1.输入电压：110V/220VAC；2.输出电压5V/24A、12V/10A、24V/5A、48V/2.5ADC；3.精度：±10%；4.输出功率：120W
	10套
	
	
	

	67
	变压模块
	1.变压模式：DC-DC；2.输入电压：4-38V；3.输出电压：1.25-36V；4.转换效率：96%；5.输出功率：75W
	10套
	
	
	

	68
	教学无人机本体
	1.电子系统：STM32F 103+六轴传感器+气压计+2.4G遥控+手机蓝牙；2.动力系统：650mAh航模锂电池+720空心杯电机+75mm桨
	1套
	
	
	

	69
	飞控器
	1.2.4G遥控器；2.飞控软件；3.遥控距离：20m
	1套
	
	
	

	70
	开关
	1.额定电压：DC30V；2.接触电阻：≤50mΩ；3.绝缘电阻：≥100mΩ；4.电气寿命：≥10000次
	20个
	
	
	

	71
	小车底盘
	1.含亚克力固定架、轮子、马达、码盘、铜柱、万向轮
	10套
	
	
	

	72
	工具箱
	1.含：电钻、起子、老虎钳、活动扳手、美工刀、羊角锤、卷尺、内六角扳手、螺丝刀、数字显笔等
	2套
	
	
	

	73
	航模飞机
	1.尺寸：90*70cm；2.起飞重量：500g；3.配件：接收机、无刷电调电机、8086桨、飞行模拟器、遥控器、快速调节器、舵角、拉杆、加强杆、电机座、锂电池
	1套
	
	
	

	74
	教学人形机器人
	1.材质：铝合金；2.自由度：17；3.控制器：32路高端舵机控制器；4.上位机控制软件：PC端及手机APP；5.电池：7.4V超大容量锂电池
	1套
	
	
	

	75
	爬行机器人
	1.材质：金属；2.自由度：18；3.驱动方式：大功率舵机；4.电源：可充电锂电池；5.控制方式：2.4G无线遥控
	1套
	
	
	

	76
	紧固件、舵机支架、PLA材料、线材
	1.含各种类型规格的螺钉、螺母、垫片；2.定制舵机支架；3.JST型/SM型/T型/小田宫型插头电源线、USB转串口线、各规格杜邦线；4.PLA原材料
	1套
	
	
	

	77
	主控芯片
	1.数字I/O口不少于13个；2.支持PWM直接输出；3.模拟I/O口不少于5个；4.支持串口通信；5.支持外部电源供电；6.支持ISP下载功能；7.支持C语言或基于C语言的编程环境
	5个
	
	
	

	78
	舵机驱动板
	1.支持16路及以上舵机控制；2.支持无线遥控模块；3.具有串口通信二次开发接口
	5个
	
	
	

	79
	电机驱动板
	1.支持2路直流电机驱动；2.逻辑电压5V；3.电机驱动电压5-12V；4.驱动电流不小于2A；5.最大功率不低于25W；6.支持PWM调压变速
	5个
	
	
	

	80
	扩展板
	1.具有IIC接口、舵机控制接口、蓝牙模块通信接口、SD卡模块通信接口、超声波传感器接口、LCD液晶接口
	5个
	
	
	

	81
	舵机
	1.舵机类型：模拟舵机；2.材质：塑料舵机；3.工作扭矩1.6KG/CM；4.死区：5us；5.反应速度：0.12-0.13s/60°；6.转角角度：180°；7.工作电压：3.5-6V
	10个
	
	
	

	82
	电机
	1.工作电压：6V/12V；2.工作电流：0.4A/1.05A；3.空转转速：10000转；4.轴径：2mm/5mm；5.轴长：8mm/17mm
	10个
	
	
	

	83
	手爪材料
	1.关节材质：塑料；2.连杆材质：金属；3.各两套
	2套
	
	
	

	84
	行走机构
	1.自由度数目：10；2.16路舵机控制器；3.双轴数字舵机10个；4.结构支架件：23个；5.充电器、供电配件1个
	2个
	
	
	

	85
	辅助支架
	1.材质：塑料/金属铝；2.类型：U型/L型/T型支架；3.M3/M4通孔
	5个
	
	
	

	86
	光敏传感器
	1.工作电压3.3-5V；2.输出形式：TTL电平信号；3.可调阈值
	5个
	
	
	

	87
	温度传感器
	1.类型：NTX热敏电阻；2.工作电压：3.3-5V；3.输出形式：TTL电平/模拟电压信号；4.可调阈值
	5个
	
	
	

	88
	声音传感器
	1.工作电压3.3-5V；2.输出形式：TTL电平信号；3.可调阈值
	5个
	
	
	

	89
	超声波传感器
	1.工作电压3.3-5V；2.输出形式：高电平信号；3.方波触发测距；4.感应角度：不大于15度；5.探测距离：2-450cm；6.精度：0.3cm
	5个
	
	
	

	90
	循迹传感器
	1.类型：TCR5000红外检测；2.检测距离：1mm-8mm；3.焦点距离：2.5mm；4.工作电压3.3-5V；5.输出形式：TTL电平信号；6.可调阈值
	5个
	
	
	

	91
	串口通信模块
	1.USB转串口TTL；2.支持WINXP/7/8/10
	5套
	
	
	

	92
	继电器
	1.触发方式：高电平；2.触点容量：直流30V/10A
	5个
	
	
	

	93
	蜂鸣器
	1.类型：有源；2.额定电压：4-7V；3.额定电流：≤30mA；4.谐振频率：2300±500Hz
	5个
	
	
	

	94
	变阻器
	1.电阻：10K；2.功率：2W；3.旋转角度：3600°；4.材料：绕线
	5个
	
	
	

	95
	遥控模块
	1.接口类型PS/2；2.控制方式：2.4G无线控制；3.有效距离：15m；
	5套
	
	
	

	96
	蓝牙模块
	1.通信方式：串口通信；2.有效距离：10m；3.工作电压：3.3V；4.工作模式：主/从模式；5.波特率：4800-1382400bps
	5套
	
	
	

	97
	WIFI模块
	1.2.4G板载天线；2.工作模式：AP/STA；3.支持LWIP协议
	5套
	
	
	

	98
	图像采集模块
	1.工作电压：3.3V；2.接口方式：SCCB接口、IIC接口；3.感光阵列640*480；4.像素面积：3.6um*3.6um
	2套
	
	
	

	99
	语音模块
	1.工作电压：5V；2.工作电流：60-130mA；3.输出接口：TTL串口；4.最大词条数量：2000条；5.语音合成最大长度：3500字节；6.运行模式：离线式；7.音频播放格式：MP3；8.识别距离：安静环境下5米
	5套
	
	
	

	100
	MP3模块
	1.TF卡：32G；文件格式：MP3/WMA/WAV；2.工作电压：5V；3.支持串口控制点播模式；4.波特率：1200-115200bps
	5套
	
	
	

	101
	供电模块
	1.输入电压：110V/220VAC；2.输出电压5V/24A、12V/10A、24V/5A、48V/2.5ADC；3.精度：±10%；4.输出功率：120W
	5套
	
	
	

	102
	变压模块
	1.变压模式：DC-DC；2.输入电压：4-38V；3.输出电压：1.25-36V；4.转换效率：96%；5.输出功率：75W
	5套
	
	
	

	103
	开关
	1.额定电压：DC30V；2.接触电阻：≤50mΩ；3.绝缘电阻：≥100mΩ；4.电气寿命：≥10000次
	5个
	
	
	

	104
	小车底盘
	1.含亚克力固定架、轮子、马达、码盘、铜柱、万向轮
	5套
	
	
	

	105
	工具箱
	1.含：电钻、起子、老虎钳、活动扳手、美工刀、羊角锤、卷尺、内六角扳手、螺丝刀、数字显笔等
	2套
	
	
	

	106
	稳压直流电源
	输入：AC220V；输出：DC0-30V，0-50A
	2个
	
	
	

	107
	主控板
	1.显示屏：4.3寸电容触摸屏；2.支持2.4G无线控制；3.支持MP3播放；4.下载方式：ST-LINK；5.支持串口通信方式；6.可扩展摄像头模块；7.可扩展指纹识别模块
	3个
	
	
	

	108
	MP3模块
	1.TF卡：32G；文件格式：MP3/WMA/WAV；2.工作电压：5V；3.支持串口控制点播模式；4.波特率：1200-115200bps
	3套
	
	
	

	109
	语音识别模块
	1.工作电压：5V；2.工作电流：60-130mA；3.输出接口：TTL串口；4.最大词条数量：2000条；5.语音合成最大长度：3500字节；6.运行模式：离线式；7.音频播放格式：MP3；8.识别距离：安静环境下5米
	3套
	
	
	

	110
	红外遥控模块
	1.接口类型PS/2；2.控制方式：2.4G无线控制；3.有效距离：15m；
	3套
	
	
	

	111
	蓝牙通信模块
	1.通信方式：串口通信；2.有效距离：10m；3.工作电压：3.3V；4.工作模式：主/从模式；5.波特率：4800-1382400bps
	3套
	
	
	

	112
	WIFI通信模块
	1.2.4G板载天线；2.工作模式：AP/STA；3.支持LWIP协议
	3套
	
	
	

	113
	串口通信模块
	1.USB转串口TTL；2.支持WINXP/7/8/10
	3套
	
	
	

	114
	舵机
	1.舵机类型：模拟舵机；2.材质：塑料舵机；3.工作扭矩1.6KG/CM；4.死区：5us；5.反应速度：0.12-0.13s/60°；6.转角角度：180°；7.工作电压：3.5-6V
	20个
	
	
	

	115
	舵机驱动板
	1.支持16路及以上舵机控制；2.支持无线遥控模块；3.具有串口通信二次开发接口
	3套
	
	
	

	116
	步进电机
	1.扭矩：0.45KG/CM；2.电流：1.7A；3.轴长：23mm；4.轴径：5mm
	5个
	
	
	

	117
	直流变压模块
	1.变压模式：DC-DC；2.输入电压：4-38V；3.输出电压：1.25-36V；4.转换效率：96%；5.输出功率：75W
	3套
	
	
	

	118
	继电器
	1.触发方式：高电平；2.触点容量：直流30V/10A
	10套
	
	
	

	119
	电机驱动板
	1.支持2路直流电机驱动；2.逻辑电压5V；3.电机驱动电压5-12V；4.驱动电流不小于2A；5.最大功率不低于25W；6.支持PWM调压变速
	3套
	
	
	

	120
	图像采集模块
	1.工作电压：3.3V；2.接口方式：SCCB接口、IIC接口；3.感光阵列640*480；4.像素面积：3.6um*3.6um
	3套
	
	
	

	121
	供电模块
	1.输入电压：110V/220VAC；2.输出电压5V/24A、12V/10A、24V/5A、48V/2.5ADC；3.精度：±10%；4.输出功率：120W
	3套
	
	
	

	122
	机械工具套装
	1.含：电钻、起子、老虎钳、活动扳手、美工刀、羊角锤、卷尺、内六角扳手、螺丝刀、数字显笔等
	2套
	
	
	

	123
	焊接套装
	1.焊接功率：60W；焊接温度：480℃±10%；2.含松香、焊锡、烙铁架、镊子、吸锡枪、海绵
	3套
	
	
	

	124
	稳压直流电源
	输入：AC220V；输出：DC0-30V，0-50A
	2个
	
	
	

	
	合计（元）
	


注：1、投标人必须按“分项报价明细表”的格式详细报出投标总价的各个组成部分的报价，否则作无效投标处理。2.表格不够，可自行加行。
投标人名称（盖章）：
法定代表人或授权代表（签字）：
日期：


